Классификация по способу управления

Арматура под дистанционное управление.
Не имеет непосредственного органа управления, а соединяется с ним при помощи колонок, штанг и других переходных устройств.

Арматура приводная.
Управление осуществляется при помощи привода (непосредственно или дистанционно).

Арматура с автоматическим управлением.
Управление затвором происходит без участия оператора под непосредственным воздействием рабочей среды на затвор или на чувствительный элемент, либо посредством воздействия на привод арматуры управляющей среды, либо по командному сигналу, поступающему на привод арматуры из приборов АСУ.

Арматура с ручным управлением.
Управление осуществляется оператором вручную дистанционно или непосредственно.

